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tectos ist eine Marke der tectos gmbh. Andere in
diesem Handbuch erwahnte Produkt- und Firmen-
namen kénnen Marken oder Handelsnamen ihrer
jeweiligen Inhaber sein.

Der Inhalt dieses Dokuments darf ohne vorheri-
ge schriftliche Genehmigung durch tectos in kei-
ner Form, weder ganz noch teilweise, vervielfal-
tigt, weitergegeben oder verbreitet werden.
tectos entwickelt entsprechend seiner Politik die
Produkte standig weiter. tectos behélt sich des-
halb das Recht vor, ohne vorherige Ankiindigung
an jedem der in diesem Dokument beschriebenen
Produkte Anderungen und Verbesserungen vor-
zunehmen oder das Dokument zurlickzuziehen.
Der Inhalt dieses Dokuments entspricht dem ak-
tuellen Wissens- und Forschungsstand zum Zeit-
punkt der Erstellung.

tectos ist aufgrund der Angaben in diesem Doku-
ment unter keinen Umsténden verantwortlich fir
den Verlust von Daten und Einklnften oder fir jed-
wede besonderen, beildufigen, mittelbaren oder
unmittelbaren Schaden, wie auch immer diese zu-
stande gekommen sind.

tectos Ubernimmt weder ausdriicklich noch still-
schweigend irgendeine Gewahrleistung fir die
Richtigkeit oder Vollstandigkeit des Inhalts die-
ses Dokuments, einschlieBlich, aber nicht darauf
beschrankt, der stillschweigenden Garantie der
Markttauglichkeit und der Eignung fir einen be-
stimmten Zweck, es sei denn, anwendbare Geset-
ze oder Rechtsprechung schreiben zwingend eine
Haftung vor.

Nur die deutsche Fassung dieses Dokumentes ist
rechtlich bindend. Andere Sprachen dienen rein
der Information und haben keinerlei rechtliche Bin-
dung.



Sie haben hohe Anspriiche. Wir auch!

tectos steht seit vielen Jahren fiir Forschung, Entwick-
lung, Analyse und Produktion kundenspezifischer Lo-
sungen fir Antriebsstrange im Bereich NVH (Noise, Vi-
bration, Harshness) und damit verbundener Aufgaben-
stellungen fur Verbrennungs- und Elektromotoren -
speziell fir Prototypen und Priifstandsanwendungen.

Unser Motto "Entweder finden wir einen Weg - oder wir
machen einen” zeigt sich in unserem standig wachsen-
den und innovativen Produkt-Portfolio, welchen nam-
haften OEMs weltweit vertrauen und bei Kunden als
Unternehmensstandard gelten.

Die tectos Kernkompetenzen Simulation, Messungen
und NVH bilden die Basis unserer Produktlésungen und
Eigenentwicklungen, die im Bereich "tectos Test Sys-
tems” zusammengefasst sind.

Von der Konstruktion bis hin zu Prifstandshadware,
Kupplungen, Wellen, Docksystemen und Zwischenla-
ger uvm. stehentectos Produkte flir hdchste Zuverlas-
sigkeit, minimale RUstzeit und einfache Wartung sowie
hohe Kosteneffizienz.

Egal, ob Elektro- oder Verbrennungsmotoren - mit je-
der unserer Produktlésungen profitieren Sie und ih-
re Produkte von der jahrelangen Erfahrung und dem
Experten-Know-How des tectos Teams.

Haben Sie Fragen zu unseren Produkten oder bendti-
gen Sie eine individuelle Speziall6sung?

Das Team von tectos steht Ihnen gerne personlich fr
weitere Informationen zur Verfligung.

[hr

e

Dipl.-Ing. Dr. Dieter Hofler
CEOQ tectos gmbh
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GETRIEBEDUMMIES UND TRENNKUPPLUNGEN

GETRIEBEDUMMIES UND TRENNKUPPLUNGEN

Anwendung  Motoren mit Rennsport- Motorenmit  PKW Motoren LKW und Heavy Duty E-Mobilitat
geringer motoren Zweimassen- Mid-Range Motoren
Zylinderzahl schwungrad® Motoren
tEVA110 v v v v v
tLEA v v v v v

1Zweimassenschwungrad oder originale Fahrzeugkupplung
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tEVA110 - KOMPAKTER GETRIEBEDUMMY

Beschreibung

Die tEVA110ist ein Getriebedurchtrieb mit wechselba-
rer Steckwelle, der dem Betrieb von Motoren mit ori-
ginaler Fahrzeugkupplung oder Kupplungsdummies am
Prufstand dient.

Durch den modularen Aufbau und einfachen Wechsel
der Steckwelle ist eine schnelle Anpassung an un-
terschiedliche Motoren und Kupplungen maglich. Der
Getriebedummy besteht aus einer integrierten Lage-
rung, einem massiven Gehause mit Temperatursenso-
ren zur Lagertemperaturiberwachung und einer Steck-
welle. Durch die Anpassung der Drehstabgeometrie
und des Werkstoffes kann die Torsionssteifigkeit op-
timiert werden.

Einsatzbereich

bis zu 1000 Nm
bis zu 10000 U/min

Drehmoment:
Drehzahl:

Vorteile

= modularer Aufbau

= rasch tauschbare Steckwelle

= direkte Schnittstelle zur Kupplung

= Adaptionsfahigkeit fir Kupplungsbetatigung
= integrierte Temperaturiiberwachung

= kompakte Bauweise

eingebauteg Pilotlager

Optiona| erhéltlich
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GETRIEBEDUMMIES UND TRENNKUPPLUNGEN

Getriebedummy m v Trmax Cr J Drmin Ymax
[kg] [U/min] [Nm] [Nm/rad] [kgm?] [°C] [°C]
tEVA110 2,96 10000 1000 4500 kundenspezifisch -30 +100
m  -Masse Nmax -~ Maximale Drehzahl Tmax? - Maximales Drehmoment
cr - Minimale Torsionssteifigkeit3 J - Massentragheit Omin - Minimale Betriebstemperatur

Ymax - Maximale Betriebstemperatur
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Geometrie und Werkstoff der Steckwelle sind kundenspezifisch. Die strichliert eingezeichnete Steckwelle in der
Mal3zeichnung dient lediglich der Veranschaulichung.

Getriebedummy Flansch D B b © e g h k n p q t u w X

(g6) (H7)

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [-] -1 [mm] [mm] [mm] [mm]

tEVA110 CV05 145 1048 74 128 8.4 15 78 10 45 M8 M10 12 86 7 10
CV1b 94 25 M10 108

Die Einbaulange L ist anwendungsspezifisch und wird durch die Bauform, die Steckwelle und die maximale Dreh-
zahl begrenzt.

°Das maximale Drehmoment muss gleich oder gréRer dem maximalen Drehmoment des Verbrennungsmotors sein und ist von der Geo-
metrie und dem Werkstoff der Steckwelle abhéngig
8Die Steifigkeit ist von der Geometrie und dem Werkstoff der Steckwelle abhangig

PCDE21 9
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tLEA - MODULARER GETRIEBEDUMMY

Beschreibung

Der modulare Getriebedummy tLEA, ist die Antwort auf
die gesteigerte Komplexitat des Zusammenspiels von
Verbrennungsmotor und Getriebe. Durch den Einsatz
der tLEA kann der Motor am Priifstand gemessen wer-
den, ohne dass das Getriebe die Priifergebnisse beein-
flusst. Die Anbindung erfolgt Gber die Originalschnitt-
stellen fir das Getriebe.

Der tLEA Getriebedummy kann durch eine optionale Be-
tatigungseinheit erganzt werden.

Einsatzbereich

bis zu 1200 Nm
bis zu 10000 U/min

Hoéhere Drehmomente und Drehzahlen sind auf Anfra-
ge maglich.

Drehmoment:
Drehzahl:

10

Vorteile

= modularer Aufbau

= direkte Schnittstelle zur Kupplung

= Adaptionsfahigkeit fir Kupplungsbetatigung
= integrierte Temperaturiiberwachung

= mechanisches Trennen des Antriebsstranges
wahrend des Betriebs mdglich

= Varianten flr Langs- und Querantrieb verfligbar

Betstj

gungseinhei
fiir Stq gseinheijt

rt-Stop-Testg

Optiona| erhéltlich
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GETRIEBEDUMMIES UND TRENNKUPPLUNGEN

Getriebedummy L H B m Trnax Nmax J Frmin Ymax UBmax
[mm] [mm] [mm] kgl [Nm]  [U/min]  [kgm?] [°C] [°C] [°C]
tLEA (lang) 761,1 407 452 450 1200 10000 1,69e-01 -20 +80 +60
tLEA (kurz) 600 412 412 74,2 800 8500 1,51E-01 -20 +80 +60
L - Lange H -Hohe B  -Breite
m  -Masse Tmax - Maximales Drehmoment Nmax - Maximale Drehzah
J - Massentragheit Omin -~ Minimale Betriebstemperatur Ymax - Maximale Betriebstemperatur
Pgmax - Maximale Lagertemperatur
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Die angegebenen Daten und die MaBzeichnungen dienen als Anschauungsbeispiel.

Jeder tLEA Getriebedummy wird an die kundenspezifischen Bediirfnisse angepasst.

PCDE 21
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KUPPLUNGEN

KUPPLUNGEN

Anwendung

t650
t1000-400
t1000-800
t1000-1500
t1000-4000
t2100
t2200
t2300
t2400
t2500

Motoren mit

geringer
Zylinderzahl

SN

NN N AN

Rennsport-
motoren

\

Motorenmit  PKW Motoren LKW und Heavy Duty
Zweimassen- Mid-Range Motoren
schwungrad* Motoren
v v
v v
v v
v v
v v
v v
v v v
v
v v

4Zweimassenschwungrad oder originale Fahrzeugkupplung
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t650 - ELASTISCHE KUPPLUNG

Beschreibung

Die t650 wurde fur den Test von Motoren fir Nutz-
fahrzeuge und Heavy-Duty Anwendungen entwickelt.
Diese Kupplung zeichnet sich durch geringes Gewicht,
gute Dampfungseigenschaften und einfache Wartung
aus.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:
t650-tttt-ccce-CVxx
L GelenkgréRe
Dynamische Steifigkeit [Nm/rad]
Nominales Drehmoment [Nm]

Serienbezeichnung

Beispiel: t650-2500-5200-CV21
Einsatzbereich

bis zu 8000 Nm
bis zu 5000 U/min

Drehmoment:
Drehzahl:

14

Vorteile

= gewichtsoptimierte Bauweise
= gute Dampfungseigenschaften
= einfache Wartung

= modularer Aufbau

Funktion

Wie bei allen tectos Produkten wird auch bei der t650
groBer Wert darauf gelegt, die verschiedenen Funktio-
nen voneinander zu trennen.

Das elastische Element der Kupplung dient der Ent-
kopplung und Dampfung von Drehschwingungen.

Durch den modularen Aufbau - bestehend aus einer
stabilen Lagerpatrone, dem kundenspezifischen Ad-
apterflansch und dem Elastomer - lassen sich un-
terschiedlichste BaugroRen baukastenartig konfigu-
rieren.

Die StandardbaugroRRen der t650 decken ein nomina-
les Drehmoment von 2600 - 8000 Nm bei einer Torsi-
onssteifigkeit von 5200 - 24500 Nm /rad ab.

PCDE 21



KUPPLUNGEN

Kupplung Flansch Tun g Tkmax Tw fieme m Xs J1 J2 L

[Nm]  [Nm/rad]  [Nm] INm]  [U/min]  [kg] [mm]  [kgm?]  [kgm?] []

t650-2500-5200 °V2F 2500 5200 7500 gs0  s000 o0 478 11SEOL 642802,
Cv30 16,43 46,8 1,14E-01 6,73E-02
Cv21 17,46 522 9,22E-02 7,34E-02

t650-3500-11000 CV30 3500 11000 10500 1100 5000 18,23 474 9,77E-02 7,88E-02 0,4
CV32 17,72 483  992E-02 7,71E-02

t650-4000-14500 "5 4000 14500 12000 1200 5000 000 999 g gupgy 890E02 4,
CV32 17,98 51,0 8,40E-02

t650-56000-16700 CV32 5000 15700 15000 1650 5000 25,48 440  3,27E-01 1,47E-01 0,6
t650-8000-24500 CV32 8000 24500 24000 2600 5000 35,13 67,5  498E-01 2,25E-01 0,4

Tun - Nominales Drehmoment® Tkw - Maximales Wechseldrehmoment Xs - Schwerpunktabstand flanschseitig
Crgyn - Torsionssteifigkeit Nmax - Maximale Drehzahl J1 - Massentrégheit flanschseitig
Tkmax - Maximales Drehmoment m - Masse J2 - Massentrégheit wellenseitig

¥ - Relative Dampfung

L —
|
V I
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~ © ~
= = ==
(=] F o
ISYIRSY - j 3 ®
A | !
o1
G
Kk y
N . T Js 001530-R03
Kupplung Flansch D(h7) L b ® n h(hé) k D | @ s t u(H7) y
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [-] [’ [mm] [mm] [mm]
t650-2500-5200 cv21 388 108,165 108,0 370 7.0 114 5 12,2 M12 16x22,56° 63,30 128 23,00
Cv30 108,62 128,0 6,4 3 4450 148 26,50
Ccv21 108,15 108.,0 5 199 M12 53,30 128 23,00
t650-3500-11000 CV30 365 109,95128,0 345 7.0 114 3 ' 12x30° 45,83 148 27,83
Cv32 114,30 155,56 16,2 M16 62,156 180 30,15
+650-4000-14500 Cv30 365 111,92 128,0 345 7.0 114 3 12,2 M12 30° 47.80 148 29,80
Cv32 114,30 155,56 16,2 M16 62,156 180 30,15
t660-5000-15700 CV32 466,7 114,00 15554382 7.0 114 3 16,2 M16 16x22,5° 61,85 180 29,85
t6560-8000-24500 CV32 466,7 114,001555438,2 7.0 114 3 16,2 M16 16x22,6° 61,85 180 29,85

Weitere Dimensionen auf Anfrage erhéltlich.

®Das nominale Drehmoment muss gleich oder gréRer dem maximalen Drehmoment des Verbrennungsmotors sein

PCDE 21 15
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t1000 - STANDARD KLAUENKUPPLUNG

Beschreibung

Die t1000 Standard Klauenkupplung ist speziell fir
den Einsatz im Motorsport, Zweiradbereich sowie fiir
Spezialanwendungen - wie z. B. Tests mit Zweimassen-
schwungrad oder originaler Fahrzeugkupplung - konzi-
piert. Diese Kupplung zeichnet sich durch ihr relativ ge-
ringes Gewicht, auRerordentlich robustes Design, ho-
he Dampfung und einfache Wartung aus.

Das Entwicklungsziel dieser Kupplung - sehr hohe
Wechseldrehmomente bei geringen Steifigkeiten zu
Ubertragen - wurde in den verschiedenen Bauformen
erreicht.

Durch das Bauprinzip der Kupplung ist es maglich, die
Drehsteifigkeit durch Bestiicken mit Elastomeren in
verschiedenen Hartegraden an unterschiedliche An-
forderungen anzupassen.

Die t1000 Klauenkupplung ist in 2 BaugroRen verflig-
bar.
Bezeichnung
Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:
t1000-xxxx-y-CVzz-ee
t Elastomertyp
GelenkgroRe
Anzahl der Elastomere

Maximales Drehmoment [Nm]
Serienbezeichnung

Beispiel: t1000-800-1-CV05-SN
16

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 1500 Nm
Drehzahl: bis zu 10000 U/min
Vorteile

= flr hochste dynamische Belastungen

= kompakte und modulare Bauweise

= kein Elastomerversagen bei Uberlast

= kein Wellenschaden bei Elastomerbruch
= schneller Elastomerwechsel

= hohe Dadmpfung und Lebensdauer

= Steifigkeitsanpassung durch spezifische Elas-
tomerbestiickung

Funktion

Durch die Bauform ist ein stark nichtlineares Verhal-
ten der Kupplung gegeben. Die spezifische Bauformer-
moglicht eine problemlose Anpassung an neue Gege-
benheiten und eine kurze Stillstandszeit beim Elasto-
merwechsel.

PCDE 21



KUPPLUNGEN

Kupplung Tkn Tkmax Thw Nrmax v 0 z
[Nm] [Nm] [Nm] [U/min] [-] [°C] [-]
t1000-800 800 1500 700 10000 0,1-0,35 +80 64
t1000-1500 1500 2450 950 10000 0,1-0,35 +80 64
Tkmax - Maximales Drehmoment Tkw - Maximales Wechseldrehmoment ¥ - Betriebstemperatur fiir Elastomere aus Naturkautschuk®
¥ - Relative Dampfung Nmax - Maximale Drehzahl z - Zahnzahl der Zahnkranze” wellenseitig

Ten - Nominales Drehmoment®

Kupplung Flansch m Xs APmax Ji Ja Gy
[kg] [mm] ] [kgm?] [kgm?] [Nm/rad]
+1000-800-1 Cv05 2,51 29,9 175 2,26E-03 3,54E-03 2000 - 12000
Cv1b 2,50 28,9 2,32E-03 3,62E-03
+1000-800-2 Cv05 3,89 46,6 +15,0 3,70E-03 5,28E-03 1000- 6000
Cv1b 3,87 45,6 3,80E-03 5,26E-03
+1000-800-3 Cv05 5,26 63,0 1205 5,06E-03 6,97E-03 700 -3000
Cv1b 5,25 62,0 512E-03 6,96E-03
t1000-1500-1  CVib 3,08 29,7 +7,5 3,92E-03 6,84E-03 2000-12000
1000-1500-2 Cv1b 4,67 46,3 1150 575E-03 1,17E-02 1000 - 6000
Ccv21 5,31 48,1 6,58E-03 1,20E-02
t1000-1500-3  CVi1b 6,26 62,5 +225 7,04E-03 1,53E-02 670-4000
m - Masse Crgyn - lorsionssteifigkeit Ji - Massentragheit flanschseitig
Xs - Schwerpunktabstand flanschseitig Apmax - Maximaler Verdrehwinkel Ja2 - Massentragheit wellenseitig
Elastomertyp t1000-800-1 t1000-800-2 t1000-800-3
Cp1 Cps \\4 Cp1 Cps v Cp1 Cps v
[Nm/rad]  [Nm/rad®] [-1 [Nm/rad]  [Nm/rad®] [-] [Nm/rad]  [Nm/rad®] [-]
HN 1622 217894 0,10 811 27237 0,10 541 8070 0,10
EN 2043 269170 0,10 1022 32396 0,10 681 9599 0,10
WN 2696 270138 0,15 1348 33767 0,15 899 10005 0,15
NN 3144 449459 0,25 1672 56182 0,25 1048 16647 0,25
SN 4617 581122 0,30 2309 72640 0,30 1639 21623 0,30
UN 6484 1136191 0,35 3242 142024 0,35 2161 42081 0,35
cps - Linearer Steifigkeitskoeffizient cps - Nichtlinearer Steifigkeitskoeffizient ¥ - Relative Dampfung
Elastomertyp t1000-1500-1 t1000-1500-2 t1000-1500-3
cp1 cps v cp1 cps \ cp1 Ccps U
[Nm/rad]  [Nm/rad®] [-] [Nm/rad]  [Nm/rad®] [-] [Nm/rad]  [Nm/rad®] [-]
HN 1857 326860 0,10 929 40858 0,10 619 12106 0,10
EN 2339 388778 0,10 1169 48697 0,10 780 14399 0,10
WN 3086 406231 0,15 1643 50654 0,15 1029 15009 0,15
NN 3599 674229 0,25 1799 84279 0,25 1200 24971 0,25
SN 5286 871735 0,30 2643 108967 0,30 1762 32286 0,30
UN 7422 1704387 0,35 3711 213048 0,35 2474 63125 0,35
cp: - Linearer Steifigkeitskoeffizient cps - Nichtlinearer Steifigkeitskoeffizient U - Relative Dampfung

SElastomere aus Silikon fir héhere Betriebstemperaturen auf Anfrage
7Zahnkranze zur Drehzahlmessung als Option erhéltlich
8Das nominale Drehmoment muss gleich oder gréRer dem maximalen Drehmoment des Verbrennungsmotors sein
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Drehmoment [Nm]

Drehmoment [Nm]

Drehmoment [Nm]

tectos

4000 , , _ t1000-800-1 . .
——Typ HN
Typ EN
3000 —— Typ WN i
Typ NN
Typ SN
2000 H Typ UN
1000} B _
£
=
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(9]
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<
[
2000} Drehmoment = cpyAd + cpsA ¢ B a
-3000 - -
4000 i i i i i i i
-8 -6 -4 -2 0 2 4 6 8
A¢ [deg]
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[
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4000 i i i i i i i i i
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A¢ [deg]
5000 ‘ t1000-‘1500-2
——Typ HN
4000} Typ EN 4
- Typ WN
Typ NN
3000} Typ SN 4
Typ UN
2000+ _
1000~ ,g,
=
0 1 €
[0}
-1000 T g
€
<
-2000 A e
Drehmoment = cpyA¢ + cpsA 3 a
-3000 - —
-4000 4
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-15 -10 -5 0 5 10 15
A¢ [deg]
Elastomertyp Material
HN
EN
WN
Naturkautschuk
NN
SN (Standard)
UN

£1000-800-2

4000 ‘ ‘ ‘ ‘
——Typ HN
Typ EN
30001 —— Typ WN 1
Typ NN
Typ SN
2000 Typ UN ]
1000} /
ol J
71000/ |
-2000f } Drehmoment = cp1A¢ + cp3A¢3‘ -
-3000}- 1
4000 i i i i i
15 =T E 0 5 10 15
A¢ [deg]
5000 : t100071500-1 :
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5000 : : £1000-1500-3
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3000} Typ SN 1
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20001 q
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2000} : 4
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-3000}- J
-4000|- 4
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25 20 15 -0 -5 0 5 10 15 20 25
A¢ [deg]
Shoreharte
45 -50° Shore A
50-55° Shore A
53-58° Shore A
63 - 68° Shore A
73 -78° Shore A
83-88° Shore A
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KUPPLUNGEN

A

A

@ u H7

Jy 004324-R00

Kupplung  Flansch D L a b c e f g h(g6) k n P t u(H7) v w

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [-] [mm] [mm] [mm] [mm] [-] [mm] [mm] [mm] [mm]

t1000-800-1 cvos 152 62,6 74 | 74 118 82 M8 15 | 8 5 105 Ms 16 = 86 100 70
Cv1ib 94 94 10,2 17 108 45 M10 20 108
t1000-800-2 cvos 162 947 74 | 74 118 8,2 M8 16 | 86 5 05| M8 | 16 | 86 10,0 7,0
Cv1ib 94 94 10,2 17 108 45 M10 20 108
t1000-800-3 cvos 162 126,8 74 | 74 118 8,2 M8 15 | 86 5 105| M8 | 16 | 86 10,0 7,0
Cv1lb 94 94 10,2 17 108 45 M10 20 108
t1000-1500-1 Ccvi5 174 62,6 94 94 124 102 M10 17 108 5 45 M10 22 108 10,0 7,0
+1000-1500-2 Cv1ib 174 9477 94 94 124 10,2 M10 17 108 ©& 45 M1O 22 108 10,0 7,0
cv21 100,7 108 108 - 130 - 20 128 6 bbb M12 31 128 114 76
t1000-1600-3 Cv15 174 1268 94 94 124 10,2 M10 17 108 5 45 M10 22 108 10,0 7,0

Weitere Dimensionen auf Anfrage erhaltlich.
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t1000-400 - HIGH-SPEED KLAUENKUPPLUNG

Beschreibung

Die t1000-400 ist eine einreihige Elastomer-
Klauenkupplung, die besonders fiir hochdrehende An-
wendungen geeignet ist. Diese Kupplung zeichnet sich
durch ihr relativ geringes Gewicht, auRerordentlich ro-
bustes Design, hohe Démpfung und einfache Wartung
aus.

Durch das Bauprinzip der Kupplung ist es maglich, die
Drehsteifigkeit durch Bestiicken mit Elastomeren in
verschiedenen Hartegraden an unterschiedliche An-
forderungen anzupassen.

Einsatzbereich

bis zu 450 Nm
bis zu 18000 U/min

Drehmoment:
Drehzahl:

20

Vorteile

= flrhochste dynamische Belastungen geeignet

= schneller Elastomerwechsel durch kompakte
und modulare Bauweise

Elastomerversagen nahezu ausgeschlossen
= hohe Dadmpfung und Lebensdauer

= Steifigkeitsanpassung durch spezifische Elas-
tomerbestickung

Funktion

Durch die Bauform ist ein stark nichtlineares Verhal-
ten der Kupplung gegeben. Die spezifische Bauformer-
moglicht eine problemlose Anpassung an neue Gege-
benheiten.

PCDE 21



Kupplung  Tyy 1.
[Nm] [Nm]
t1000-400 450 800

Ten - Nominales Drehmoment?
Crgyn - Torsionssteifigkeit
Tkmax - Maximales Drehmoment

Nmax - Maximale Drehzahl

Elastomertyp
HN
EN
WN
NN

SN (Standard)
UN

Kupplung D L
[mm]  [mm]
t1000-400 142 575

Tiw
[Nm]
400

a
[mm]
60

Nmax CTdyn v J1 J2
[U/min] [INmfrad] [-] [kgm?]  [kgm?]
18000  400-2400 0,3 2,23E-03 3,44E-03
m - Masse o
xs - Schwerpunktabstand flanschseitig 9
J1 - Massentragheit flanschseitig ©max -

J2

- Massentragheit wellenseitig

Material
Naturkautschuk
J— L Fro—
k — et =t= — n
1 I ) e
- 1
1 1
S 8l w o s
A8 RS
| Al I
! ' 1 !
V' - w
]
xl
J, = -— J,
b e g h(g6) k n p
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm] [-]
1015 10,6 18 75 3,6 3,6 M10

Weitere Dimensionen auf Anfrage erhéltlich.

KUPPLUNGEN

m Xs ®Pmax 0
kgl [(mm] [°] [°C]
2,65 460 6 +80

- Relative Dampfung
- Betriebstemperaturl?

Maximaler Verdrehwinkel

Shorehérte
45 -50° Shore A
50 -55° Shore A
53-58° Shore A
63 - 68° Shore A
73 -78° Shore A
83-88° Shore A

002928-R00
t u(gb) v W
[mm] [mm] [mm] [mm]
20 75 8,2 7,3

°Das nominale Drehmoment muss gleich oder gréRer dem maximalen Drehmoment des Verbrennungsmotors sein.
10Betriebstemperatur fiir Elastomere aus Naturkautschuk, Elastomere aus Silikon fiir héhere Betriebstemperaturen auf Anfrage.

PCDE 21
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t1000-4000 - HEAVY-DUTY KLAUENKUPPLUNG

Beschreibung

Die t1000-4000 ist eine einreihige Elastomer-
Klauenkupplung fir Prifstdnde mit einem Nenn-
drehmoment von 4000 Nm welche besonders flr
Radnabenantriebe geeignet ist. Diese Kupplung
zeichnet sich durch ihr relativ geringes Gewicht,
aulerordentlich robustes Design, hohe Dampfung und
einfache Wartung aus.

Durch die Bestiickung mit Elastomeren verschiedener
Héartegrade konnen die Dampfungseigenschaften an
unterschiedliche Anforderungen angepasst werden.

Einsatzbereich

bis zu 4000 Nm
bis zu 4000 U/min

Drehmoment:
Drehzahl:

22

Vorteile

= flrhochste dynamische Belastungen geeignet

= schneller Elastomerwechsel durch kompakte
und modulare Bauweise

= kein Wellenschaden bei Elastomerbruch
= hohe Dadmpfung und Lebensdauer

Steifigkeitsanpassung durch spezifische Elas-
tomerbestiickung

Funktion

Durch die Bauform ist ein stark nichtlineares Verhal-
ten der Kupplung gegeben. Die spezifische Bauformer-
moglicht eine problemlose Anpassung an neue Gege-
benheiten und eine kurze Stillstandszeit beim Elasto-
merwechsel.
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KUPPLUNGEN

Kupplung  Tiv  Tkmex  Tkw  Nmax iy v Ji J2 m Xs  ©Omex O
[Nm]  [Nm] [Nm] [U/min] [Nm/rad] [-] lkgm?l  [kgm?]  [kgl  [mm] [] [°C]
t1000-4000 4000 1600 4000 4000 b55000-110000 0,3 3,13E-02 5,21E-02 1066 30,3 6 +80
Ten - Nominales Drehmoment11 m - Masse ¥ - Relative Dampfung
Crgyn - Torsionssteifigkeit xs - Schwerpunktabstand flanschseitig 9 - Betriebstemperaturl?
Tkmax - Maximales Drehmoment Ji1 - Massentragheit flanschseitig ©max -~ Maximaler Verdrehwinkel
Nmax - Maximale Drehzahl J2 - Massentréagheit wellenseitig
Elastomertyp Material Shoreharte
HN 45 -50° Shore A
EN 50 -55° Shore A
WN Naturkautschuk 53-58"Shore A
NN 63 - 68° Shore A
SN (Standard) 73-78° Shore A
UN 83-88° Shore A
— L r—
y | R
© 1 o
] 1
= ]
|
S S a
« e &
l
k_ "
P xl ’
4 . 001330-R02
Kupplung D L a b e h(g6) k n P t u(g6) y
[mm]  [mm]  [mm]  [mm] [-] [mm]  [mm]  [mm] [-] [mm]  [mm]  [mm]
t1000-4000 255 86 196 196 M12 140 3 3 M12 24 140 25

Weitere Dimensionen auf Anfrage erhaltlich.

1 Das nominale Drehmoment muss gleich oder gréRer dem maximalen Drehmoment des Verbrennungsmotors sein
1?Betriebstemperatur fiir Elastomere aus Naturkautschuk, Elastomere aus Silikon fiir héhere Betriebstemperaturen auf Anfrage
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t2x00 - BOGENFEDERKUPPLUNG

Beschreibung

Die t2x00 sind speziell fiir den Prifstandseinsatz ent-
wickelte Bogenfederkupplungen, die wie ein eingekup-
peltes Zweimassenschwungrad wirken. Durch den mo-
dularen Aufbau der Federpakete ist es moglich, das
Steifigkeitsverhalten dem Priifling anzupassen.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:
t2x00-ttt-cccc-CVxx
L GelenkgréRe
Dynamische Steifigkeit [Nm/rad]
Nominales Drehmoment [Nm]

Serienbezeichnung

Beispiel: t2200-510-630-CV15

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 3400 Nm
Drehzahl: bis zu 10000 U/min
Steifigkeit: 200-4000 Nm/rad

24

Vorteile

= flrhochste dynamische Belastungen geeignet
= hohe Dadmpfung und Lebensdauer
= weiter Bereich an Steifigkeiten

Funktion

Wie bei einem Zweimassenschwungrad im Fahrzeug
zeigt auch das Prifstandszweimassenschwungrad ein
ausgezeichnetes Dampfungsverhalten.

Die Anpassung der Steifigkeit erfolgt durch eine un-
terschiedliche Federbestiickung der Bogenfederkupp-
lung. Die StandardbaugréRen der t2x00 decken ein no-
minales Drehmoment von 160 - 3400 Nm bei einer Tor-
sionssteifigkeit von 200 - 4000 Nm/rad ab.
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t2100 - BOGENFEDERKUPPLUNG

Die t2100 ist besonders fiir kleine PKW-Motoren und
Zweiradmotoren geeignet. Die StandardbaugroRen
der t2100 decken ein nominales Drehmoment von
160 - 400 Nm bei einer Torsionssteifigkeit von 200 -
500 Nm/rad ab.

t2200 - BOGENFEDERKUPPLUNG

Die t2200 ist besonders fir PKW-Motoren und
Zweiradmotoren geeignet. Die StandardbaugroBen
der t2200 decken ein nominales Drehmoment von
160 - 800 Nm bei einer Torsionssteifigkeit von 200 -
1000 Nm/rad ab.

t2300 - BOGENFEDERKUPPLUNG

Die t2300 ist besonders fir PKW- und Mid-Range-
Motoren geeignet. Die StandardbaugroRen der t2300
decken ein nominales Drehmoment von 580 - 740 Nm
bei einer Torsionssteifigkeit von 720 - 920 Nm /rad ab.

t2400 - BOGENFEDERKUPPLUNG

Die t2400 ist besonders fir Mid-Range-Motoren ge-
eignet. Die StandardbaugrofRen der t2400 decken ein
nominales Drehmoment von 1500 - 2000 Nm bei einer
Torsionssteifigkeit von 1800 - 2500 Nm//rad ab.

t2500 - BOGENFEDERKUPPLUNG

Die t2500 ist besonders fur Heavy-Duty-Motoren ge-
eignet. Die StandardbaugroRRen der t2500 decken ein
nominales Drehmoment von 1600 - 3400 Nm bei einer
Torsionssteifigkeit von 2000 - 4000 Nm /rad ab.

PCDE 21
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Optional mjt
Torque Limiteq
FUnction

optional mjt
FUnction
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J1

J2

d

Kupplung Flansch TKN CTdyn TKmax Nmax m Xs )4 Pmax

[INm] [Nm/rad] [Nm] [U/min] [kg] [mm] [kgm?]  [kgm?] [[1  [Nmsfrad] [°]

t2100-160-200 CV05 160 200 200 10000 6,90 22,0 3,61E-02 6,38E-03 0,8 2 57

t2100-260-315 Cv1g 260 315 315 10000 7,04 209 3,69E-02 7,50E-08 0,8 2 57
CV1b 7,10 213 7,87E-03

t2100-400-600 V10 400 500 500 10000 7,10 210 3,728-02 7,75E-03 0,8 2 57
CV1ib 7,16 21,3 3,77E-02 7,70E-03

t2200-260-315  CVi0 260 315 316 8600 10,15 30,3 6,94E-02 8,10E-03 0,8 2 57
CV05 1156 33,8 1,27E-02 7,74E-02

t2200-510-630 cvio 510 630 630 8500 1168 339 1,31E-02 7,90E-02 08 2 57
CV1b 11,33 33,1 1,92E-02 7,81E-02

t2200-800-1000 CV1i0 800 1000 1000 8500 11,76 340 1,328-02 7,78E-02 0,8 2 57
CV1ib 11,62 33,9 1,41E-02 1,69E-02

t2300-740-920 V10 740 920 920 8000 1817 815 1,08E-01 2,398-02 0,8 2 57
CV1b 13,09 31,4 2,38E-02

t2400-1800-2200 cv2l 1800 2200 2200 5000 37,17 71,0 4,05E-01 5,10E-02 0,8 2 57
Cv30 37,10 5,18E-02

t2400-2000-2500 V21 2000 2600 2500 5000 87,25 71,0 4,/15E-01 5,108-02 0,8 2 57
Cv30 37,18 5,18E-02
Ccv21 53,26 0 2,65E-01 6,29E-01

t2500-3200-6000 Cvs0 3200 6000 6000 5000 53,00 0 26101 6,19801 0,8 2 57
Cv32 51,20 0 2,46E-01 6,34E-01
Cv42 51,60 0 2,08E-01 6,655E-01

Tun - Nominales Drehmoment?3 m - Masse ¥ - Relative Dampfung

Crgyn - lorsionssteifigkeit

Tkmax - Maximales Drehmoment

Nmax - Maximale Drehzahl

Xs - Schwerpunktabstand flanschseitig
Ji1 - Massentragheit flanschseitig
J2 - Massentréagheit wellenseitig

Weitere Dimensionen auf Anfrage erhéltlich.

3Das nominale Drehmoment muss gleich oder gréRer dem maximalen Drehmoment des Verbrennungsmotors sein

26

d

- Dampfung

pmax - Maximaler Verdrehwinkel
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KUPPLUNGEN

P
(-]
108 v |
7
2R (I3
-3 al
k _L ~—
a = =
& = I~ =]
A8 Q
X
T -
| °
(J
(J
D (J
L
Jy Jy 005400-R00
Kupplung Flansch D L a b c e(D7) f hH7D) kK n p q t u(H7) vy
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [ -1 [mm] [mm] [mm]
CV05 74 10,5 M8 18 86
t2100 CvVio 245 66 1015 80 95 8 145 75 6 45 M8 94 10
CV1b 94 ’ M10 22 108
T T
Xl
pi
n
k
L_:? —
al E Il 5
Sle| 5 >
[}
IS8 L — 1]
-+ i
] |
Yy C
R L) [
J L J
' 2 004545-R01
Kupplung Flansch D L a b c e(d7) f hH7) k n p q t u(H7) vy
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [-] [1 [mm] [mm] [mm]
t2200 CV10 254 74 1015 80 95 8 145 75 6 45 M8 M8 18 o4 10
CV1b 94 M10 22 108
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-~

@D

@ h H?

<

@ a D7

j: >

@ u H7

004601-R01

Kupplung Flansch D L a b c e(d7) f hH7)) kK n o q t u(H7) vy
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [ -] [mm] [mm] [mm]
t2300 Cvi0 282 74 1015 80 95 145 75 6 45 M8 M8 18 o4 10
CV1b 94 M10 22 108
K A n
)
I t
No
X, W
& =
[ ] = =4
s s EH—T =
o
y
0
N
7
= =4
Q N | |
006405-R03
Kupplung Flansch D L a b e (D7) f h (H7) k n o t u(H7) y
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]  [mm]  [mm] [mm] [ [mm]  [mm]  [mm]
t2400 cv2l 312 180 170 108 8 15 120 5 6 M12 20 128 14
CV30 128 7 148
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t
L1 3]
IEn:=lE
) N
(=] k ]
|l E o 1L =
a )
L
Kupplung Flansch D L a b c eMD7) f hH7) k
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
t2500 CV30 389 95 170 128, 15556 12 21 110 6.0
Cv32 1555 22 45

PCDE 21

KUPPLUNGEN

010414-R00

n p ol r t  u(H7)
[mm] [mm]  [-] 1 [mm] [mm] [mm]
7 M12 M16 44 26 148
M16 180
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GELENKWELLEN

GELENKWELLEN ¢33

Anwendung  Motoren mit Rennsport- Motoren mit
geringer motoren Zweimassen-

Zylinderzahl schwungrad®*

t700 v v v

t701 v v

t702 v v v

t703 v

t704

t710 v v

t790 v

14Zweimassenschwungrad oder originale Fahrzeugkupplung

PCDE21

PKW Motoren

N

LKW und
Mid-Range
Motoren

v
v

Heavy Duty
Motoren

v
v

E-Mobilitat

N

N
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t70x - CV GELENKWELLEN

Beschreibung

Die t70x Serie ist eine Wellenfamilie mit Gleichlaufge-
lenken. Die verschiedenen Typen sind speziell auf ihren
Einsatzbereich optimiert. Die Bauform einer t70x Wel-
le wird nicht nur durch das maximale Drehmoment, die
maximale Drehzahl und die Lange, sondern auch durch
die Art der Anwendung bestimmt. Alle Wellen dieser Fa-
milie verfligen Uber einen gro3en Langen- und Winkel-
ausgleich.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:

t70x-CVyy-lIlll
\—L Lange [mm]
GelenkgroRe
Serienbezeichnung

Beispiel: t701-CV15-0303
Einsatzbereich

bis zu 40000 Nm
bis zu 10000 U/min

Drehmoment:
Drehzahl:

32

Vorteile

= hervorragende schwingungstechnische Ent-
kopplung

= geringes Gewicht

= integrierter, lastunempfindlicher
gleich

= praziser Rundlauf

Langenaus-

Funktion

Die Gleichlaufgelenkwelle Gbernimmt den Léngen-,
Winkel- und Achsversatz, ohne Drehzahl- oder Drehmo-
mentschwankungen héherer Ordnung zu erzeugen.

+a.-o

PCDE 21



t700 - CV-STABWELLE

Die t700 ist eine Gleichlaufgelenk-Stabwelle in beson-
ders kompakter und platzsparender Bauform. Diese
Konstruktion ermdglicht einen Winkel- und Axialaus-
gleich auf kleinstem Raum. Die Stabwelle ist aus hoch-
festem Werkstoff gefertigt und mit einer optimierten
Topologie versehen.

t701 - CV-ROHRWELLE

Mit der t701 Gleichlaufgelenk-Rohrwelle wird ein
grolRer Bereich von Standardanwendungen abgedeckt,
da sie universell einsetzbar ist. Das geschweil3te Rohr
ermoglicht im Vergleich zur t700 Stabwelle groRRere
Einbaulangen.

t702 - CV-PRAZISIONSROHRWELLE

Die hochwertige t702 Gleichlaufgelenk-Prazisions-
rohrwelle weist dank ihrer Konstruktion mit geklebtem
Stahlrohr eine besonders geringe Unwucht und einen
aulerst prazisen Rundlauf auf. Sie eignet sich beson-
ders flr gro3e Einbaulangen bei hohen Drehzahlen.

t703 - CV-ROHRWELLE CFK

Die t703 Gleichlaufgelenk-Rohrwelle mit einem Rohr
aus kohlefaserverstarktem Kunststoff (CFK) eignet
sich fir Sonderanwendungen im Motorsport und im
Sondermaschinenbau. Durch die Verwendung von Koh-
lefaser ergibt sich eine geringe Masse bei hoher Stei-
figkeit.

t704 - CV-ROHRWELLE GFK

Die t704 Gleichlaufgelenk-Rohrwelle mit einem Rohr
aus glasfaserverstarktem Kunststoff (GFK) wird vor-
wiegend im E-Mobility Bereich eingesetzt. Durch die
nichtleitenden Eigenschaften von GFK sind die beiden
Wellenenden der t704 elektrisch vollstandig voneinan-
der getrennt. Das zu testende Aggregat kann daher
elektrisch und hinsichtlich elektromagnetischer Ver-
traglichkeit (EMV) vom Priifstand entkoppelt werden.

PCDE 21
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Welle Gelenk limax Dmax X G a Dmin Pmax
[Nm] [U/min] [mm] [-] [°] [°C] [°C]

CVv05 1000 +16
Cv10 1500 +12
Cv1s 1300 10000 +22
CV1b 2500 +16

700 Ccv21 3500 +24 6.3 +10 40 1110
Cv30 6600 5000 105
CV32 8000
Cv42 19700 3000 +24
Cv48 22000 +25
Ccveo 40000 2000 +30 +3
CV05 580 +16
Cv10 1300 +12
Cv13 1300 10000 +22
Cvib 2500 +16

701 Ccv21 3500 +24 6.3 +10 40 +80
Cv30 3500 5000 405
Cv32 6000
Cv42 105600 3000 +24
Cv48 22000 +25
Cve0 40000 2000 +30 +3

Tmax - Maximales Drehmoment G - Wuchtgite Ymin - Minimale Betriebstemperatur
Nmax - Maximale Drehzahl o - Maximaler Winkelversatz Imax - Maximale Betriebstemperaturl®

X - Maximaler Ldngenausgleich

Technische Daten fiir die weiteren Varianten der t70x Serie auf Anfrage.

%Dje t701 kann kurzzeitig bei bis zu 100°C betrieben werden.
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Welle

t70x

Gelenk D
[mm]
CV0b5 88,40
Cv10 96,00
Cv13 101,33
CV1b 110,50
Cv21 132,00
Cv30 150,20
Cv32 188,00
Cv42 199,80
Cv48 224,00
Cveo 284,80

a
[mm]
74,0
80,0
86,0
94.0

108,0
128,0
1555
165,0
196,0
2450

+0,00
h—OﬁS

[mm]
86,00
94,00
99,73
108,00
128,00
148,00
180,00
192,00
220,00
275,00

[mm]
10,5
6,0
50

6,0

7,0

10,0

15,0

(-]

M8

M10
M12

M16

M20

q

[mm]
22,80
33,80
33,60
42.00
4790
53,90
57.80
79,36
52,60
105,00

[°]

6x60°

8x456°

[mm]
14,50
15,00
10,95
14,40
18,10
22,00
2450
29,70
19,00
25,00

Die Lange L ist anwendungsspezifisch und wird durch Bauform und maximale Drehzahl begrenzt.

Hohere Drehzahlen sind auf Anfrage maglich.

Tk A

@D
@D hgb
_—

Welle

t70x

Gelenk

Cvio
Cv1ib
Ccv21
Cv30
Cv32

-—A —
gH-~Hd -Hi
— _ ) 1 ] _ —
| — , _l |_ J
o _ 1 [ _ )
= | | -
- L —

D a h(g6) k p

[mm] [mm] [mm] [mm] [-]

98 80,0 94.00 55 M8

112 940 108,00 50 M10

134 108.,0 128,00 6,5 M12

154 128,0 148,00 8,0

188 155,5 180,00 75 M16

Die Lange L ist anwendungsspezifisch und wird durch Bauform und maximale Drehzahl begrenzt.

Hohere Drehzahlen sind auf Anfrage maoglich.

PCDE 21
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800335-R00

[mm]
64,00

67,30
81,00
90,00
112,00
136,00
144,40
160,00
214,46

005823-R00

[mm]
48,00
57,50
67,15
78,10
82,80
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t710 - MANUELLE VERSCHIEBEWELLE

Beschreibung

Die t710 ist eine Spezialwelle fir den Einsatz an Priif-
standen, bei denen ein grolRer Langenausgleich gefor-
dert ist. Durch ein ausgekligeltes Verschiebeprinzip
konnen, in Abhangigkeit von maximaler Drehzahl, Ein-
baulange und GelenksgroRe, verschiedene Verschie-
belangen erreicht werden. Durch die Gleichlaufgelenke
sind alle Vorteile der t70x Serie auch fir die t710 Ver-
schiebewelle gegeben.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:
t710-xxxx-yyyy-zzzz
L Verschiebeléange [mm]
minimale Lange [mm]
Gelenkgrolle

Serienbezeichnung

Beispiel: t710-CV15-0420-0100
Einsatzbereich

bis zu 6000 Nm
bis zu 10000 U/min

Drehmoment:
Drehzahl:

36

Vorteile

= groRRer Langenausgleich
= hohe Lebensdauer
= wartungsarm

Funktion

Die Gleichlaufgelenkwelle Ubernimmt den Langen-,
Winkel- und Achsversatz, ohne Drehzahl- oder Drehmo-
mentschwankungen héherer Ordnung zu erzeugen.

+X X
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Welle Gelenk

t710

Cv05
Cv10
Cvib
Ccv21
Cv30
Cv32

Tmax - Maximales Drehmoment

Nmax - Maximale Drehzahl

Die maximale Drehzahl ist von Bauform und Einbauléange abhéngig und kann vom angegebenen Wert abweichen.

A

——
—

e

[Nm]
580
1300
2500
3500
3500
6000

nmax

[U/min]

10000

5000

[mm]
+16
+12
+16
+24

+25

X - Maximaler Langenausgleich

o - Maximaler Winkelversatz

@h

Welle Gelenk

Cv05
Cv10
Cv1ib
cv21
Cv30
Cv32

t710

D
[mm]
88,4
96,0

110,56
132,0
150,2
188,0

Ymin - Minimale Betriebstemperatur
Imax - Maximale Betriebstemperaturl®

[°]

+10

GELENKWELLEN

19min
[°C]

'Lgmax
[°C]

+80

q
—_— T 5*@
N Sl =
|
I [ C
F— - - - - - - — 4
- -
I~ O ~ = Q‘b
002455-R00
s onRE K p q w .
[mm] [mm] [mm] [-] [mm] [mm] [mm]
74,0 86 10,5 M8 228 14,50 65,00
80,0 94 33,8 15,00 64,00
940 108 6,0 M10 420 14,40 81,00
108,0 128 M12 479 18,10 90,00
128.0 148 70 53,9 22.00 112,00
155,56 180 ’ M16 578 2450 136,00

Die Lange L ist anwendungsspezifisch und wird durch die Bauform und die maximale Drehzahl begrenzt.

Hohere Drehzahlen sind auf Anfrage maglich.

16Dje t710 kann kurzzeitig bei bis zu 100°C betrieben werden.

PCDE 21
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t790 - DREHSTABWELLE

Beschreibung

Die t790 ist eine Spezialwelle fir den Einsatz bei
hochdynamischen Anwendungen wie zum Beispiel
Motorsport-Priifstanden. Die Welle besteht aus zwei
Gleichlaufgelenken und einem gekapselten Drehstab,
der mit Gleitlagern in einem Fihrungsrohr gelagert ist.
Sie verfuigt deshalb tiber ein sehr gutes Verhaltnis von
Biegefrequenz zu Torsionssteifigkeit. Durch das spe-
zielle Design konnen geringe Steifigkeiten erzielt wer-
den, ohne auf die gewlinschten hohen Drehzahlen ver-
zichten zu missen.

Die t790 st in den GelenkgroRen CVO5 bis CV21 liefer-
bar. Auch Sonderformen sind auf Anfrage erhaltlich.

Jede t790 Welle wird individuell auf die Bedurfnisse
des Kunden abgestimmt.

Die t790 ist auch als t890 High-Speed Variante erhalt-
lich.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:

t790-cccc-CVxx-llll

| Lange [mm]
GelenkgrolRe
Dynamische Steifigkeit [Nm/rad]

Serienbezeichnung

Beispiel: t790-35600-CV15-0755

38

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 3500 Nm
Drehzahl: bis zu 15000 U/min
Vorteile

= geeignet fir sehr hohe Drehzahlen
= kompakte Bauweise

= hohe Lebensdauer

= wartungsarm

Funktion

Die Gleichlaufgelenkwelle Gbernimmt den Léngen-,
Winkel-und Achsversatz, ohne Drehzahl- oder Drehmo-
mentschwankungen héherer Ordnung zu erzeugen.

+X X

+0- O
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GELENKWELLEN

Welle Trnax Nmax CTdyn Drmin Dmax Limax
[Nm] [U/min] [Nm/rad] [°C] [°C] [mm]
t790 3500 15000 500 -40 +80 900
Tmax - Maximales Drehmoment Nmax -~ Maximale Drehzahl Crgyn - Minimale Torsionssteifigkeit

Omin - Minimale Betriebstemperatur
Lmax - Maximale Lange (CV15)

Wird eine t790 Welle fir ein bestimmtes Drehmoment
bendtigt, so ist zu beachten, dass die Welle in Abhan-
gigkeit von der Torsionssteifigkeit eine bestimmte Min-
destlange aufweisen muss. Dieser Zusammenhang ist
in den beiden folgenden Diagrammen flr die typischen
Werkstoffe von Drehstabwellen, Stahl (links) und Titan

Minimale Torsionssteifigkeit — t790 (Stahl)
10000 T T T T

Ymax - Maximale Betriebstemperatur

Imax - Maximale Betriebstemperaturl”

(rechts) dargestellt. Durch die Lagerung in einem Alu-
miniumrohr werden die Ublichen Probleme der Biege-
schwingungen eines Drehstabes in einen wesentlich
hoheren Drehzahlbereich verschoben. Dadurch kann
die t790 Welle bis zu einer Drehzahl von 15000 U/min
betrieben werden.

Minimale Torsionssteifigkeit — t790 (Titan)

T 10000 T T
250 Nm max. Drehmoment 250 Nm max. Drehmoment
9000 750 Nm max. Drehmoment [| 9000 750 N max. Drehmoment ||
1000 Nm max. Drehmoment 1000 Nm max. Drehmoment
8000 - 1250 Nm max. Drehmoment [ 8000 - 1250 Nm max. Drehmoment
1500 Nm max. Drehmoment 1500 Nm max. Drehmoment
g‘ 7000 g‘ 7000 .
g 6000 é 6000
g 5000 g 5000
% 4000 % 4000
8 5
2 3000 2 3000
= =
2000 2000
1000 1000 = .
gOO 4(‘)0 560 6(‘)0 760 860 900 gOO 460 5(‘)0 6(‘)0 760 8[‘)0 900
Wellenlange [mm] Wellenlange [mm]
k .
- A el
- M _
[N
E= i | —
ISYRSYESY b -
- L
004354-R00
Welle Gelenk D a hfg:gg k o q W X
[mm] [mm] [mm] [mm] (-] [mm] [mm] [mm]
CV05 88,40 74,0 86,00 10,5 S 22,80 14,5 65,0
790 Cv10 96,00 80,0 94,00 33,80 15,0 64,0
Cv1b 110,50 94,0 108,00 6,0 M10 42,00 14,4 81,0
Ccvz1l 132,00 108,0 128,00 M12 47,90 18,1 90,0

Die Einbaulange L ist anwendungsspezifisch und wird durc

7Die t790 kann kurzzeitig bei bis zu 100°C betrieben werden.

PCDE 21

h die Bauform und die maximale Drehzahl begrenzt.
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HIGH-SPEED KOMPONENTEN

HIGH-SPEED KOMPONENTEN 35

Anwendung

t800
t801
t802
t803
t804

Motoren mit

geringer
Zylinderzahl

v
v
v

Rennsport-
motoren

v

v
v

Motoren mit
Zweimassen-
schwungrad?®

v
v
v

18Zweimassenschwungrad oder originale Fahrzeugkupplung

PCDE21

PKW Motoren

N

LKW und
Mid-Range
Motoren
v

v

Heavy Duty
Motoren

v
v

E-Mobilitat

N

1
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t80x - HIGH-SPEED WELLEN

Beschreibung

Die t80x High-Speed Wellen verfligen tiber besonders
leichte homokinetische HK Gelenke. Die Bauform einer
t80x Welle wird nicht nur durch das maximale Drehmo-
ment, die maximale Drehzahl und die Lange, sondern
auch durch die Art der Anwendung bestimmt. Alle Wel-
len dieser Familie verfligen Uber einen groBen Langen-
und Winkelausgleich.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:

t80x-HKyy-llll
L Lange [mm]
Gelenktyp
Serienbezeichnung

Beispiel: t800-HK10-0500
Einsatzbereich

bis zu 1000 Nm
bis zu 20000 U/min

Drehmoment:
Drehzahl:

42

Vorteile

= geringes Gewicht

= integrierter, lastunempfindlicher
gleich

praziser Rundlauf
= modifizierbarer Winkelausgleich
sehr geringe Riickstellkrafte

Langenaus-

Funktion

Die High-Speed Welle Gibernimmt den Langen-, Winkel-
und Achsversatz, ohne Drehzahl- oder Drehmoment-
schwankungen hoherer Ordnung zu erzeugen.

+X X

+u‘—u
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t800 - HK-STABWELLE

Die t800 ist eine HK-Stabwelle in besonders kompak-
ter und platzsparender Bauform. Diese Konstruktion
ermoglicht einen Winkel- und Axialausgleich auf kleins-
tem Raum. Die Stabwelle ist aus hochfestem Werk-
stoff gefertigt und mit einer optimierten Topologie ver-
sehen.

t801 - HK-ROHRWELLE

Mit der t801 HK-Rohrwelle wird ein groRRer Bereich von
Standardanwendungen abgedeckt, da sie universell
einsetzbar ist. Durch das geschweil3te Rohr kdnnenim
Vergleich zur t800 Stabwelle groRere Einbauldngen bei
hoheren Drehzahlen abgedeckt werden.

t802 - HK-PRAZISIONSROHRWELLE

Die hochwertige t802 HK-Prazisionsrohrwelle lasst
sichdankihrer Konstruktion mit geklebtem Stahlrohrin
ihrer Steifigkeit einstellen. Sie eignet sich besonders
fur groRBe Einbaulangen bei hohen Drehzahlen.

t803 - HK-ROHRWELLE CFK

Die t803 HK-Rohrwelle mit einem Rohr aus kohlefa-
serverstarktem Kunststoff (CFK) eignet sich fiur die
Anwendung mit gewichtsempfindlichen Priiflingen und
Dynos als auchim Sondermaschinenbau. Durch die Ver-
wendung von Kohlefaser ergibt sich eine geringe Mas-
se bei hoher Steifigkeit.

t804 - HK-ROHRWELLE GFK

Die t804 HK-Rohrwelle mit einem Rohr aus glasfa-
serverstarktem Kunststoff (GFK) wird vorwiegend im
E-Mobility Bereich eingesetzt. Durch die nichtleiten-
den Eigenschaften von GFK sind die beiden Wellenen-
den der t804 elektrisch vollstédndig voneinander ge-
trennt. Das zu testende Aggregat kann daher elek-
trisch und hinsichtlich elektromagnetischer Vertrag-
lichkeit (EMV) vom Priifstand entkoppelt werden.

PCDE 21

HIGH-SPEED KOMPONENTEN

43




tectos

Welle Gelenk llmax Nimax X G a Fmin Umex
[Nm] [U/min] [mm] [-] [°] [°C] [°C]
HKO6 300 +6
t80x HKO8 600 25000 43 1 +3 -40 +80
HK10 1000
Tmax - Maximales Drehmoment G - Wuchtgiite Omin -~ Minimale Betriebstemperatur
Nmax -~ Maximale Drehzahl o - Maximaler Winkelversatz Ymax - Maximale Betriebstemperaturl?

X - Maximaler Langenausgleich

k A q_|
/’\ A L I
= H H—I HE
© (: . I H- H—FrHE
= |/ -
ol|*< —I T _ _ _ _ _ _ | 1=
ala S ) g =
— SHiE 4t
1 H- H—FHE
[ 1| ) L L
= ~—’/ o 008230-R01
Welle Gelenk D a h(g6) k P q s
[mm] [mm] [mm] [mm] [-] [mm] [°]
HKO06 68 54 65 39,5 6x60°
t80x HKO8 83 65 80 4 M6 425 8x45°
HK10 99 78 95 445 10x36°

Die Lange L ist anwendungsspezifisch und wird durch Bauform und maximale Drehzahl begrenzt.

Hohere Drehzahlen sind auf Anfrage maglich.

9Dje t80x kann kurzzeitig bei bis zu 100°C betrieben werden.
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DOCKSYSTEME <53

DOCKSYSTEME

Anwendung  Motoren mit Rennsport- Motorenmit  PKW Motoren LKW und Heavy Duty E-Mobilitat
geringer motoren Zweimassen- Mid-Range Motoren
Zylinderzahl schwungrad?® Motoren
tDock900 v v v v v
tDock1000 v v v v
tDock1500 v v v v
t715
Dockwelle v v v v

207weimassenschwungrad oder originale Fahrzeugkupplung

PCDE21 45
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tDock900 - AUTOMATISCHES DOCKSYSTEM

Beschreibung

Das Docksystem tDock900 dient dem automatischen
Docken von Motoren und Getrieben. Es verbindet die
hohe Ausgleichsfahigkeit von Gleichlaufgelenken mit
der zuverlassigen Funktion einer Splineverbindung.
Dieses einzigartige Docksystem garantiert eine ausge-
zeichnete Laufruhe des Priifstandes und ein effizien-
tes Docken.

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 800 Nm
Drehzahl: bis zu 10000 U/min
Vorteile

= geringe Wartung

= kompakte und modulare Bauweise

= hohe Lebensdauer

= schneller und einfacher Priflingswechsel

= reduziertes Zahnspiel fir hdchste Laufruhe
universelle Motor- und Getriebeadapter

46

Funktion

Der Female Adapter wird an der Welle montiert und ist
prifstandsfest, wahrend der Male Adapter am Priifling
fixiert wird. Um einen optimalen Dockvorgang zu errei-
chen, ist in dieser Position das Gelenk automatisch ge-
sperrt und der Male Adapter mit der Welle ausgerich-
tet.

Wahrend des Dockvorganges rastet der Male Adapter
in den Female Adapter ein. In der endgiltigen Betriebs-
position ist die automatische Gelenksperre geoffnet.
Um eine ideale Verbindung zu erreichen, wird der Motor
an die Welle gepresst.

Wahrend des Betriebs ist durch die gelenkige Lage-
rung eine Langen-, Winkel- und Achsrelativbewegung
des Motors ohne Beeintrachtigung der Funktionswei-
se des Priifstandes gegeben.

Die Gleichlaufgelenkwelle GUbernimmt den Léngen-,
Winkel- und Achsversatz, ohne Drehzahl- oder Drehmo-
mentschwankungen héherer Ordnung zu erzeugen.

+a-a
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DOCKSYSTEME

Docksystem Gelenk l[max Mmax ma Ja Mg Js
[Nm] [U/min] kgl [kgm?] kgl [kgm?]
tDock900 CVv05 800 10000 1,31 1,84E-03 2,35 3,28E-03

Tmax - Maximales Drehmoment my - Masse (nur Female Adapter) Jj, - Massentragheit (nur Female Adapter)

Nmax - Maximale Drehzahl mg - Gesamtmasse (ohne Welle) Jg - Gesamtmassentragheit (ohne Welle)

t
- | A
g
x I~ n
~ N -
= 0w
T a
- - - - - - al =
19 -
)
\
[ — v,
L
Docksystem Gelenk L D a c n o t u (H7) X
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] (-] [mm] [mm] [mm]
tDock900 CV05 89 120 101,6 74 256 M8 8 75 88

Weitere Dimensionen auf Anfrage erhéltlich.

PCDE 21
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tDock1x00 - AUTOMATISCHE DOCKSYSTEME

Beschreibung

Das Docksystem tDock1x00 ist zum schnellen und au-
tomatischen Docken von Motoren speziell fir Quali-
tatssicherung und Produktionstests gedacht. Es ver-
bindet die hohe Ausgleichsfahigkeit von Gleichlaufge-
lenken mit der zuverlassigen Funktion einer Splinever-
bindung. Durch seine einzigartige Funktionist eine aus-
gezeichnete Laufruhe des Priifstandes und effizien-
tes Docken garantiert.

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 1500 Nm
Drehzahl: bis zu 10000 U/min
Vorteile

= einfache Befestigung am Motor durch Montage
direkt am Motorflansch

= Motoradapteristindividuellanpassbar undleicht
zu wechseln

= Massentragheit ahnlich dem Original-Schwungrad
des Motors

= spielfrei und selbstzentrierend

= gerausch-, vibrations- und wartungsarm
= sicheres und einfaches Docken

= kompakte und modulare Bauweise

= hohe Lebensdauer

= Reduktion der Dockzeit

48

Funktion

Die Female Splineaufnahme wird am Riistplatz auf den
Motor montiert wahrend der Male Splinekopf fix auf
der Priifstandswelle sitzt. Um einen optimalen Dock-
vorgang zu erreichen, ist in dieser Position das Gelenk
automatisch gesperrt und der Male Splinekopf mit der
Welle ausgerichtet.

Wahrend des Dockvorganges fligt sich das Docksys-
tem samt Welle leichtgéngig in die Female Splineauf-
nahme.

Fir eine ideale Verbindung des Motors mit dem Prif-
stand wird die Welle an den Motor gepresst wodurch
in der endguiltigen Betriebsposition die automatische
Gelenksperre gedffnet wird.

Wahrend des Betriebs ist durch die gelenkige Lage-
rung eine Langen-, Winkel- und Achsrelativbewegung
des Motors ohne Beeintrachtigung der Funktionswei-
se des Priifstandes gegeben.

Die Gleichlaufgelenkwelle Gbernimmt den Léngen-,
Winkel- und Achsversatz, ohne Drehzahl- oder Drehmo-
mentschwankungen héherer Ordnung zu erzeugen.

+a-a
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DOCKSYSTEME

Docksystem Gelenk i i m J
[Nm] [U/min] kgl (kgm?]
tDock1000 Cv10 1500 10000 7,01 2,02E-02
tDock1500 CV1b 1500 10000 10,21 3,42E-02
Tmax - Maximales Drehmoment m - Masse (ohne kundenspezifischen Adapter)
Nmax - Maximale Drehzahl J - Massentragheit (ohne kundenspezifischen Adapter)

i
b
[
k
§
~
o E g
s & 1
] J
| 3 ] _
700335-R00
Docksystem Gelenk L D a e h (H7) k t
[mm] [mm] [mm] [-] [mm] [mm] [mm]
tDock1000 Cv10 96 148 132 M8 120 3,6 12
tDock1500 CV1b5 88 170 155 M8 140 4 13

Weitere Dimensionen auf Anfrage erhaltlich.
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t715 - DOCKWELLE

Beschreibung

Die t715 Dockwelle ist die perfekte Erganzung zu den
automatischen Docksystemen der tDock1x00 Serie.
Diese dienen dem schnellen und automatischen Do-
cken von Motoren speziell fir Qualitatssicherung und
Produktionstests.

lhr Vorteil liegt in der hohen Ausgleichsfahigkeit ihrer
Gleichlaufgelenke und der Unterstltzung der zuverlas-
sigen Funktion einer Splineverbindung.

Durch die einzigartige Funktion des Docksystems ist
eine ausgezeichnete Laufruhe des Priifstandes und ef-
fizientes Docken garantiert.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:

t715-yyyy-llll
L Lange [mm]
Gelenkgrole
Serienbezeichnung

Beispiel: t715-CV15-0303
Einsatzbereich

bis zu 2500 Nm
bis zu 10000 U/min

Drehmoment:
Drehzahl:

50

Vorteile

= gerausch-, vibrations- und wartungsarm
= kompakte und modulare Bauweise
= Reduktion der Dockzeit

= hervorragende schwingungstechnische Ent-
kopplung

= integrierter Langen- und Winkelausgleich
praziser Rundlauf

Funktion

Die Female Splineaufnahme wird am Riistplatz auf den
Motor montiert wahrend der Male Splinekopf fix auf
der Dockwelle sitzt.

Wahrend des Dockvorganges fiigt sich das Docksys-
tem samt Welle leichtgéngig in die Female Splineauf-
nahme.

Wahrend des Betriebs ist durch die gelenkige Lage-
rung eine Langen-, Winkel- und Achsrelativbewegung
des Motors ohne Beeintrachtigung der Funktionswei-
se des Priifstandes gegeben.

+0,- O
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Welle Gelenk Tz
[Nm]

715 Ccvio0 1300
CVib 2500

Tmax - Maximales Drehmoment
Nmax - Maximale Drehzahl
X - Maximaler Langenausgleich

Nmax X
[U/min] [mm]
10000 +12

+16

G - Wuchtgte
o - Maximaler Winkelversatz

DOCKSYSTEME

e Umin Umax
[°] [°C] [°C]
+10 -40 +80

Imin - Minimale Betriebstemperatur
Imax - Maximale Betriebstemperatur?!

q

B o

>

=

| K
L

Welle Gelenk D a h(g6) k n o ol
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [-] [mm] [mm]
i7qs  COVIO 101 80 94 55 40 M8 60,0 11,5
CV1b 141 94 108 5.0 74 M10 575 14,4

Die Lange L ist anwendungsspezifisch und wird durch die Bauform und die maximale Drehzahl begrenzt.

Hohere Drehzahlen sind auf Anfrage maoglich.

21Dje t715 Dockwelle kann kurzzeitig bei bis zu 100°C betrieben werden.
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ZWISCHENLAGER

ZWISCHENLAGER

Anwendung  Motoren mit Rennsport- Motorenmit  PKW Motoren LKW und Heavy Duty E-Mobilitat
geringer motoren Zweimassen- Mid-Range Motoren
Zylinderzahl schwungrad? Motoren
tZLE600 v v v v v v
tZLESOO v v v v v v
tZLE9B0 v v v

227weimassenschwungrad oder originale Fahrzeugkupplung

PCDE 21 53
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tZLE600 - STANDARD ZWISCHENLAGER

Beschreibung

Das tZLE600 entlastet den Prifstandsaufbau durch
die Aufnahme der Stiitzlasten. Durch die hohe Qualitat
der verwendeten Lager wird ein hochpréaziser Lauf ge-
wahrleistet. Die austauschbaren Adapter des tZLE600
erlauben die direkte Verwendung von Wellen der t70x-
Serie und Kupplungen der t600- und t1x00-Serien oh-
ne weitere Adaptionen. Der modulare Aufbau ermdg-
licht es, das Zwischenlager an individuelle Kundenan-
forderungen anzupassen.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:

tZLE600-CVxx
L GelenkgroRe
Serienbezeichnung
Beispiel: tZLE600-CV15

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 6600 Nm
Drehzahl: bis zu 10000 U/min

54

= hohe Drehzahlen
= praziser Lauf
= Entlastung des Priflings und Dynos

= austauschbare Flansche fir verschiedene
CV-WellengroRen und Kupplungstypen

= dauergeschmierte Lager
= integrierte Temperaturmessstellen

Unterbay fiiy

chwn:ngungsisolierun
optional erhéltlich
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ZWISCHENLAGER

Zwischenlager Flansch Tmex Nrmax J m Fmex i
[Nm] [U/min] lkgm?] lka] [°C] [°C]
CV05 1000 9,98E-03 32,7
Cv10 1500 10000 1,05E-02 32,9
tZLE600 Cvib 2500 1,06E-02 33,6 +60 -40
Cv21 3500 2,29E-02 36,0
CVv30 6600 5000 3,38E-02 37,8
Tmax - Maximales Drehmoment Nmax - Maximale Drehzahl Ymax - Maximale Lagertemperatur
J - Massentragheit B m -Masse ‘ Ymin -~ Minimale kagertemperatur

12

T
Bl |

Elo
als E -
|
; =
11— —
-ED- -O- ~CD
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7( ) _ N
N {& Aad
= ll\v L LT
\ =
1 005496-R00
Zwischenlager Flansch B D H L a e h (H7) k t W X
[mm]  [mm]  [mm] [mm]  [mm] [-] [mm]  [mm]  [mm]  [mm]  [mm]
CV05 90 74 M8 86 10,5
Cv10 97 212 80 94 45 28,5 375 445
tZLE600 CV15 179 113 1795 94 M10 108 ’
Ccv21 134 218 108 M12 128 55 31,6 40,5 475
Cv30 154 224 128 148 6,0 345 43,5 50,5

Andere Flanschdimensionen oder gemischte CV-GroRen auf Anfrage.
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tZLE800 - HIGH-SPEED ZWISCHENLAGER

Beschreibung

Das tZLE8QO entlastet den Prifstandsaufbau durch
die Aufnahme der Stiitzlasten. Durch die hohe Qualitat
der verwendeten Lager wird ein hochpraziser Lauf ge-
wahrleistet. Die verfligbaren Flansche des tZLESQOQ er-
lauben die direkte Verwendung von Wellen der t70x-
und t80x-Serien und Kupplungen der t600-, t1x00-
und t2x00-Serien ohne weitere Adaptionen. Die tem-
perierte Variante des tZLE8QO ist fiir den Einsatz bei
Temperaturen von -40°C bis +150°C geeignet.

Bezeichnung

Die Bezeichnung des Produkts erfolgt nach folgendem
Schema:

tZLEB0O-CVxx
L GelenkgroRe
Serienbezeichnung
Beispiel: tZLESOO-CV15

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 450 Nm
Drehzahl: bis zu 20000 U/min

56

Vorteile

hohe Drehzahlen
praziser Lauf
Entlastung des Priiflings und Dynos

individuell anpassbare Flansche fir verschiede-
ne CV-WellengréRen und Kupplungstypen

dauergeschmierte Lager
integrierte Temperaturmessstellen

PCDE21



Zwischenlager L m M J
[mm] [kg] [U/min] [kgm?]
Standard tZLESQOO 127 12,45 20000 3,73E-04
Temperiertes tZLESOO 90 9,21 20000 2,84E-04

Igmin - Minimale Lagertemperatur
P amin - Minimale Umgebungstemperatur

L - Lange
i 9 3
! v

Nmax - Maximale Drehzahl
J - Massentragheit
m -Masse

ZWISCHENLAGER

IBmin IBmax amin I Amax
[°C] [°C] [°C] [°C]
-30 +60 -30 +60
-30 +60 -40 +150

Jgmax ~ Maximale Lagertemperatur
Yamax - Maximale Umgebungstemperatur

j@
E|
| 127 |
|
A
o _ _ i | _ _ _ w| v
S . g g
1 \0
" A
| |
| N N
I—'—l
|| 10,5
3
-3
4
| |
- 90 -
0
o
wn
|
10,5
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tectos

tZLE950 - HIGH-SPEED ZWISCHENLAGER

Beschreibung

Das tZLE950 entlastet den Prifstandsaufbau durch
die Aufnahme der Stiitzlasten. Durch die hohe Qualitat
der verwendeten Spindellager wird ein hochpréaziser
Lauf bei sehr hohen Drehzahlen gewahrleistet. Durch
kundenspezifische Adapter kanndas tZLE950 mit Wel-
lentypen der t70x- und t80x- Serien und Kupplungen
der t600-, t1x00- und t2x00-Serien kombiniert wer-
den. Der modulare Aufbau ermoglicht individuelle An-
passungen an spezielle Kundenanforderungen.

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 1000 Nm
Drehzahl: bis zu 25000 U/min

58

Vorteile

= sehrhohe Drehzahlen

= hochpraziser Lauf

= Entlastung des Priflings und Dynos
= dauergeschmierte Lager

= integrierte Temperaturmessstellen
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ZWISCHENLAGER

Zwischenlager L m Nrmax Timax J Frmin Pmax
[mm] kgl [U/min] [Nm] lkgm?] [°C] [°C]
tZLE950-Stehlager 150 15,83 25000 1000 6,95E-04 0 +80
Nmax -~ Maximale Drehzahl Imin - Maximale Betriebstemperatur Imax - Maximale Betriebstemperatur
J - Massentragheit m - Masse L -Llange

Tmax - Maximales Drehmoment

Verzahnung nach DIN 5480—N26x1x24x9H/

B
3 N
5
© = N
©
=
146
20 106
94
(_\ AN
8 5| = = 2
st 71 o ~—
N
IS 0N S
150 008911-R00
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E-TRAKTIONSPRUFSTAND

Beschreibung

Der E-Traktionsprifstand wurde speziell fir den
schwingungsoptimierten Betrieb von Elektromotoren
bis zu 24000 U/min konstruiert. Auf dem schwingungs-
isolierten Grundrahmen wird der Dyno durch eine t80x
High-Speed Welle und ein tZLE950 Zwischenlager mit
dem Priifling verbunden.

Zur thermischen Isolierung wird der Montageflansch
der E-Motoren mit (Kiihl-)Wasser konditioniert und der
Raum zwischen Messflansch und E-Motorenflansch
mit Druckluft gekihlt. Fir die Uberwachung des Be-
triebs ist der Priifstand mit Temperatursensoren an re-
levanten Positionen ausgestattet.

Optional ist der E-Traktionspriifstand mit Akustikhau-
be oder Klimakammer erhéltlich.

Einsatzbereich

Drehmoment:  bis zu 1000 Nm
Drehzahl: bis zu 25000 U/min
60

Vorteile

= Mess- und Medienanschlisse an verschiedenen
Seiten

= elektrische Temperaturiberwachung

= zuverlassiges Halten der Temperatur durch Was-
ser und Druckluft

= einfache Wartung
= optionale Akustikhaube
= optionale Klimakammer
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Engineering

Das Geheimnis unseres Erfolges: tectos Engineering

O,O(u Topologie
. Struktur
%

Parameter

Das Herzstlck von tectos sind NVH-Engineering- 30-CAD oo
Dienstleistungen, Simulation, Messung, Analysen P System gé&
und Entwicklung kundenspezifischer Losungen. S
Dabei arbeiten die tectos-Spezialisten eng mit
der Forschungs- und Entwicklungsabteilung
zusammen. Eine wichtige Funktion in diesem
Unternehmensbereich Ubernehmen dabei

7 .
Finite Elemente, Multi Body Dynamics, .. Smuink ‘8%/ : & el
. . . . inite Elemente A Sy 2
Torsionsschwingungen, Real Time Modeling, Drchschmingungen k%o,; 2 & TOPQ%iaJZSE'VX?nZ“mg
. . . Mehrkoérperdynamil |
Simulink und Modellica. Echtzeit-Modellierung Schwingungsmessung

Betriebsschwingungsanalysen

Die Analyse und Interpretation der so gewonnenen Erkenntnisse durch die tectos Spezialisten samt detailierter
Empfehlung stehen fir Losungen, die nachhaltig, praktikabel und effizient einsetzbar sind.

Simulation

Simulation stellt einen essentiellen Baustein im Entwicklungsprozess dar. So werden zielgerichtet bereits in
einer friihen Phase die Schwachstellen bzw. Auswirkungen an Modellen aufgezeigt, durchgespielt und - ohne
teuren Einsatz von Ressourcen - gegebenenfalls optimiert.

Angewandte Methoden bei tectos:

= Torsionsvibrations-Analyse

= Mehrkérpersimulationen

= Finite Elemente Methode

= Dauerfestigkeitsberechnungen

= Real Time Modelle - SIL, HIL

= Parametergestltzte und parameterfreie Optimierungen
= Physikalische Zeitbereichssimulation mit Modelica

Simulation richtig eingesetzt bedeutet fiir Sie:
= Losungen vielfaltiger und komplexer Aufgabenstellungen durch den Einsatz von ,State-of-the-Art*-

Werkzeugen
= Kosten- und Zeiteffizienz, da Schwachstellen bereits im Vorfeld erkannt und behoben werden

ooooooooo

nnnnn

Funktionsentwicklung basierend auf Parameterfreie Optimierung eines
FEM Elastomer-Kontakt-Simulation Zylinderkopfes
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ENGINEERING i33:

Konstruktion

In der Konstruktion werden Ergebnisse der Konzeptphase und die daraus resultierenden physikalischen
Randbedingungen in physische Produkte umgesetzt.

tectos Konstrukteure zeichnen sich durch
langjahrige Erfahrung und Systemverstandnis
aus: so werden bereits friih neben Funktion
und Wirtschaftlichkeit auch Usability und
Skalierbarkeit berlicksichtigt.

Etwaige benotigte Werkzeuge und deren
Integration in den Arbeitsplatz konnen auf
Wunsch bereitgestellt werden und ermoglichen
durch den Einsatz von tectos entwickelten
Systemkomponenten fir Kunden ein ,Rund-um-
Sorglospaket”.

Als PLM System setzt tectos auf Siemens
Teamcenter. Dieses System halt den hohen
Standards der OEMs stand und bildet zugleich
den Grundstein flr unsere zentrale Datenbasis.

Messungen

Messungen bilden gemeinsam mit Simulation eine unschlagbare Kombination:
Die in der Simulation gewonnenen Erkenntnisse werden durch Messung in der Realitat validiert und - falls
notwendig - fur weitere Optimierungen herangezogen.

Erfahrene und hoch-qualifizierte Ingenieure fiihren diese
Messungen durch und interpretieren die Ergebnisse - sei
es bei tectos oder direkt vor Ort beim Kunden.

Beispiele dazu sind:

= Betriebsschwingungen Priifstande
= Betriebsschwingungen Fahrzeuge
= Modalmessungen

= Akustikmessungen

= und vieles mehr

Experten-Know-How mit Leidenschaft

Von hochspezifischen Engineering-Lésungen bis hin zu passenden Prifstandskomponenten: tectos steht fur
Spitzenleistungen im Engineering in Kombination mit individuellen Losungen fir Antriebsstrang-Komponenten
bei Prototypen und Prifstanden.

Dabei profitieren Sie von unserer jahrelangen Erfahrung im Bereich Schwingungsoptimierung, dynamischen
Verhaltens und Umgebungseinflissen.
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tShaft - WELLEN- UND VERIFIKATIONSTOOL

B-mHH—g

ALLGEMEINE DATEN PRUFLINGSDATEN WELLENDATEN

Alle Ergebnisse anzeigen d

[NeuerPriflingl :: NeuerPristand1] :: t1000-800-1-CV15-NN + t701-CV15 (25,69Hz [ 771rpm) - nicht verwendbar!
[NeuerPrifling1 :: NeuerPristand1] :: t1000-800-1-CV15-5N + t701-CV 30,61Hz / 218rpm) - nicht verwendbar!
[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-800-1-CV15-UN + t701-CV15 (35,54Hz [ 1066rpm) - nicht verwendb:
[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-800-2-CV15-HN + t701-CV15 (13,35Hz | 400rpm)

[NeuerPriflingl :: NeuerPristand1] :: t1000-800-2-CV15-EN + t701-CV15 (14,94Hz | 448rpm)

[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-800-2-CV15-WN + t701-CV15 (17,10Hz | 513rpm)

[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-800-2-CV15-NN + t701-CV15 (18,42Hz | 553rpm)

[NeuerPrifling? :: NeuerPrilstand1] :: £1000-800-2-CV15-5N + t701-CV15 (22,13Hz /| 664rpm)

[NeuerPriifling1 :: NeuerPristand] :: t1000-800-2-CV15-UN + 1701-CV15 (25,95Hz [ 779rpm) - nicht verwendbar
[NeuerPrifling? :: NeuerPristand] :: t1000-800-3-CV15-HN + t701-CV15 (10,88Hz [ 327rpm)

[NeuerPrifliing? :: NeuerPristand1] :: t1000-800-3-CV15-EN + t701-CV15 (12,20Hz [ 366rpm)

[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-800-3-CV15-WN + t701-CV15 (13,98Hz ( 419rpm)

[NeuerPrufling1 :: NeuerPristand] :: t1000-800-3-CV15-NN + t701-CV15 (15,07Hz [ 452rpm)

[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-800-3-CV15-SN + t701-CV15 {18,16Hz [ 545rpm)

[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-800-3-CV15-UN + t701-CV15 (21,37Hz | 641rpm)

[NeuerPriflingl :: NeuerPristand1] :: t1000-1500-1-CV15-HN + 1701-CV15 (18,95Hz | 598rpm) - nicht verwendba
[NeuerPrifling1 :: NeuerPristand] :: t1000-1600-1-CV15-EN + 1701-CV15 (22,26Hz | 668rpm) - nicht verwendba
[NeuerPriifling1 :: NeuerPristand1] :: t1000-1500-1-CV15-WN + t701-CV15 (25,35Hz [ 760rpm) - nicht verw b
[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-1500-1 = Hz [ 816rpm) - nicht verwendbar
[NeuerPriflingl :: NeuerPristand] :: t1000-1500-1 /15-SN + t701-CV15 (32,35Hz / 971rpm) - nicht verwendbai
[NeuerPriflingl :: NeuerPristand1] :: t1000-1500-1-CV15-UN + 1701-CV15 (37,46Hz [ 1124rpm) - nicht verwendb
[NeuerPrifling? :: NeuerPristand1] :: t1000-1500-2-CV15-HN + t701-CV15 (14,17Hz | 425rpm)

[NeuerPrifiing? :: NeuerPristand1] :: t1000-1500-2-CV15-EN + t701-CV15 (15,86Hz { 476rpm)

[NeuerPrifling? :: NeuerPriistand1] :: t1000-1500-2-CV15-WN + t701-CV15 (18,14Hz [ 544rpm)

Beschreibung

Wenn ein neuer Motor am Priifstand getestet werden
soll, ist die Wahl einer Welle mit den richtigen Eigen-
schaften eine ganz besondere Herausforderung. Hier
gilt es nicht nur die entsprechenden Drehmomente zu
Ubertragen, sondern auch die Steifigkeiten und Vertei-
lungen der Massentragheiten richtig zu berticksichti-
gen.

tShaft ist ein effizientes Analysewerkzeug, welches
die optimale Welle fir einen Motor an einem gegebe-
nen Prifstand auswahlt. Mit nur wenigen Parametern
konnen alle géngigen Motortypen definiert werden. Fir
die Bestimmung nicht bekannter GréRRen helfen dem
Anwender integrierte Schéatzalgorithmen.

Die Analyse erfolgt durch eine nichtlineare Dreh-
schwingungsberechnung. StandardmaRig verwendet
tShaft eine spezielle Datenbank, die alle Daten der
tectos-Prifstandskomponenten (z.B. t600-, t650-,
t1x00- und t2x00-Serie, CV-Gelenkwellen der t70x-
Serie und HK-High-Speed Wellen der t80x-Serie in ver-
schiedener GroRRen) beinhaltet. Diese Datenbank kann
zusétzlich ganz einfach mit den Informationen kunden-
spezifischer Komponenten ergénzt werden.
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PRUFSTANDSDATEN .' '._.-'c“-i.-'h‘h-':.-w"' VERIFIKATION  HILFE

Eigenmodi
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800 W % = %0
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o o £ P o)
s ,._u@ & g h@“ &
Drehzahi [rpm]
B Verlustleistung B Limit Verluste
Zurlick Coupling1 - t1000-800-2-CV15-SN Vor

= Unterstitzung verschiedener Motortypen:
Reihen-, V-, Boxermotor

Schéatzalgorithmen fir nicht verfligbare Para-
meter

= Modellierung von Schwungradern, Zweimassen-
schwungradern, Kupplungen, Getriebesteckwel-
len und Getrieben

Verwaltung mehrerer Prifstande

|
= Modellierung von benutzerdefinierten Wellen
= Vorauswahl der verfliigbaren Wellenverbindun-

genin einem Priiffeld

= PDF-Berichtsgenerierung mit Drehmoment- und
Verlustdiagrammen fiir die einzelnen Wellenkom-
ponenten

Berechnungshilfe von Massentragheiten und
Steifigkeiten aus geometrischen Daten
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INSTRUMENTATIONS .

Lasils s & B s 5

AuceveNe DATEN [IEEIGUNEETNENN WELLENDATEN  PRO ERGEBNISSE HILFE
Prifling: | UUT1 B Neu Duplizieren Entfernen Import Export
Priflingsantriebsstrang:

Krafstoft | Benzin
Starterdrehzahl (rom] 250,0

Komponente Engine-1400ccm

El@@ Name /Typ
Motornummer Leerlautdrehzahl (rom)  750,0
ufli i 2 Maximal Nm] 51,3

Drehzahl bei maximalem Moment [rom] 2500,0

Neii Maximales Moment [NmJ 205,0 Drehzahi bei maximaler Leistung [rpm] 4900,0
Maximale Leistung (kW] 103,0 Maximale Drehzahl (rpm] 7000,0

Duplizieren

2Zyiinder (4| ¢ Massentragheit (kam®] 0,0319885

Entfernen Tektzahiprozykius | 4 [ Betriebsmodus | mit Verbrennung [
Links versehieben Motortyp | Reinenmot [ - o
S £ 00§
Rechts verschieben Zandwinkel (Grad] o 540 180 360 £ ot
o &
Import Hubraum fem?] (1364 H w0 3
Bohrung fmm] 2= i

Export wimmlz2s ° °

Pleuellénge/Hub-Verhaitnis 1 g

TEFFFFEF

| Oszillerende Masse (kg1 0,405 orens

" Verdichtungsverhaltnis g g W Votlasgrehmomentiar ——
Maximaler relativer Ladedruck [bar) (0

Maximaler Zylinderdruck [bar] 72,5767

Punkt maximalen Drehmoments: 2500rpm; 205,00Nm; 53,67kW
Punkt maximaler Leistung: 4900rpm; 200,73Nm; 103,00kW.

Profiingsdatei:

e ea

ALLGEMEINE DATEN  PRUFLINGSDATEN  WELLENDATEN [IZEOTCIANGERNEN ERGEBNISSE  VERIFIKATION  HILFE

Prifstand: | TestCell3 [ | Neu | | Duplizieren Entfemen | | Import | | Export

Priffstandsantriebsstrang:

a=4g=—a g

Prifstandskomponente: Dyno (PMM)

Komponente Dyno
Name / Typ PMM

Motortyp | akiv [

Maximale Drehzahi (rpm] | 9500

Neu Maximales Moment [Nm] 1200
Duplizieren Nennleistung (kW] 550
Entfernen Nenndrehzah rpm] 4400

Links verschieben Massentréigheit (kgm?] |0,35
Rechts verschieben

Import

Export

Itectos/exampled_engine.xml

tShaft - Priflingsparameter

g el —u-i-g

ALLGEMEINE DATEN  PRUFLINGSDATEN  WELLENDATEN  PRUFSTANDSDATEN VERIFIKATION  HILFE

Benutzerdefinierte Wellen: | t6004t701 | Neu Duplizieren Entfernen Import Export Wellen

Wellenstrang:

AHj=

Wellenkomponente: - CV-Shaft (t701-CV15-0375)

Komponente Cv-Shaft
Bibliothekskomponente | 701-CV15 B
Umgekehrte Einbaurichtung |
Name /Typ t701-CV15-0375

Neu Lénge (mm] 375,3
Duplizieren Massentragheit 1 [kam? 0,00417901
Entfernen Steifigkeit [NmJrad] 42895,6

Linksverschicben Relative DAmpfung W -] 0,01

Massentrigheit 2 [kgm®] 0,00417901

Rechts verschieben
Maximales Moment [Nm] 2500
Import
Maximale Drehzahi [rpm] 10000
Export

tShaft - Wellenparameter

tShaft-Konfigurationen Lite
Basisversion v v v

Option: Erweiterte v v v
Berichtsgenerierung

Option: Benutzerdefinierte v v
Wellen

Option: Berechnung von v v
Steifigkeiten und Tragheiten

Option: Erweiterte v
Antriebsstrangmodellierung

Option: Motorradgetriebemo- v
dellierung

Option: Messungsverifikation

tShaft-Plattformen
Betriebssysteme
Sprachen

PCDE21

tShaft - Priifstandsparameter

Bl g —
A

T
a00

o
g
8
8

1 2 3 4 s s
— [3 20 170 15 220 60
— 120 70 50 50 30 2
ot 120 70 50 30 30 25
o 35 0 0 0 0 o
e 35 0 0 0 0 o
Hinzufiigen | | Einfiigen | | Entfemen Links i Rechts
Material | Stahl B Massentragheit (kgm?] 0,00380524

Dichte [kg/m®] 7950 Massentragheit 1(kgm?] 0,00374768

Schubmodul [Nfmm?]  79766,5 Massentragheit 2 (kgm®] 5,75615e-05
Steifigkeit (Nmjrad] 17003
Masse [kg]l 6,12294

Schwerpunkt [mm] 145,9

tShaft - Steifigkeits- und
Massentragheitsberechnung

Standard Advanced Professional

v Berechnungstool zur Auswahl und Verifikation von
Wellen und Kupplungen fiir den Einsatz an
Motorenprifstanden

v Erweiterung zur umfassenden
Berechnungsberichtsgenerierung

v Erweiterung zur Parametrierung von zusatzlichen
Wellen

v Erweiterung zur Berechnung von Steifigkeiten und
Massentragheiten aus geometrischen Daten

v Erweiterung zur Modellierung von Wellenstrangen
und Getrieben eines Prifstandsaufbaus

v Erweiterung zur Modellierung von
Motorradgetrieben

v Erweiterung zur Verifikation der Berechnung mit
Messdaten

MS Windows (Minimum Windows 7), macOS (Minimum Yosemite), GNU/Linux 64-bit (Ubuntu 16.04)
Deutsch, English, B A& ZE, f&j{&# 3¢, weitere Sprachen auf Anfrage
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48 WELTWEIT

Rund um den Globus im Einsatz

Wer auf ein Netz an zuverlassigen Partnern zurlickgreifen kann, ist immer im Vorteil. Kein Wunder, dass deshalb be-
reits viele namhafte Automobilhersteller und Entwicklungspartner unsere Leistungen zu schatzen wissen. Dank
unserer Partner sind wir auch weltweit flr unsere Kunden da.

tectos gmbh Graz tectos China

Gradnerstrasse 145 Unit 2022, Level 20, Mirae Asset Tower
8054 Graz, Austria No.166 Lujiazui Ring Road Pudong

Tel: +43 316 228617 Shanghai, P.R.China

Fax: +43 316 228617-15 Tel: +86 159411 12553

E-Mail: info@tectos.at E-Mail: shanghai@tectos.at
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